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Polu-Box DC
Ubersicht

Einsatzbedingungen

M5 x 12 (4x), DIN 6912
Verschraubungen

Einschub

Befestigungsschrauben

Mutter M20 (1x)

Verschraubung M20 (1x)

Deckel lose mit 4 Schrauben befestigt
Montageblech

00 ~NO O WN =

Lieferumfang

1 Netzanschluss
2 Bremsstecker (AC/ DC)
3 Zusatzklemmen

Die Polu-Box DC ist eine Schutzsteuerung fiir polumschaltbare Drehstrommotoren
mit oder ohne Bremse fiir Katz- oder Kranfahrwerke oder vergleichbare Antriebe.

Die Spannungsversorgung kann an Drehstromnetze zwischen 230V und 575V
+/-10%, 50/60 Hz angeschlossen werden. Die Anpassung an das Versorgungsnetz
erfolgt Uber die Drahtbriicke an der Klemmleiste -X10. Vier verschiedene Nenn-
spannungen kénnen eingestellt werden.

Die Ansteuerung erfolgt Uber Tri-State-Steuersignale mit 24 V AC. Damit sind zwei
Drehrichtungen des Motors und zwei Geschwindigkeitsstufen steuerbar.

Bei Ansteuerung mit stufenlosen Richtungssignalen (PWM) schaltet die
Polu-Box DC durch einen eingebauten Schwellwert zwischen den beiden Ge-
schwindigkeitsstufen des polumschaltbaren Motors um.

Schutzart IP55

Umgebungstemperatur -20 °C bis +40 °C
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Alle Teile sind in einem Flachbeutel verpackt. Der Flachbeutel ist durch einen Auf-
kleber mit der Bestell-Nr. und Datum gekennzeichnet.

Zum Lieferumfang gehért diese Druckschrift.

ab Anderungs-Zustand V 2.0 - 3.3 ab Anderungs-Zustand V 5.1
(SW-Vers. 1.0 - 1.1) (SW-Vers. 2.0)




Polu-Box DC ab Bestell-Nr. 772 180 45
Anderungs-Zustand V 2.0
(SW-Vers. 1.0 - 1.1)

42754044 jpg

@DPIN1 ®
1) Aufkleber mit: 1 Vorabschalter bei PWM-Ansteuerung sind nicht moéglich.
- Serien-Nr. ,SN..."
Anderungs-Zustand ,AZ...*
Produktionsdatum

Kalenderwoche/Jahr ,**/**“
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Bestell-Nr. 772 180 45

Klemme

Funktion

4
bl

Signal Kommentar

Netzversorgung
Anschluss und Weiterleitung

L3

L3

L2

L2

1 230 V bis 575V +/- 10% 50/60 Hz

L1

PE

PE

Anschluss Motor

PE

u1/u2

V1

WA1 max. 3,0 A Nennstrom

V2

W2

Bremse

Thermokontakt

Flhler + Werkeinstellung:

N[=|IN|olo(dA|W|N|(m|loN|O(O|A[W[N |-

Flhler - mit Drahtbriicke 1-2 bestuckt

Erdanschluss

o
m

Flachsteckzunge

Eingang Steuerschalter
Signale (iber RJ45

Sonder 1

Vor

Zurick

Not-Halt

Vers. 24 V~

RJ 45, 10-poli
Vers. Hub pollg

Bezug

Rechts

Ol |N[([oja|d~|lw|[N|[—

Links

-
o

Sonder 2

Eingang Steuerschalter
Signale (iber Einzelader

Bezug 24 V~

24 V~

Vers. Schalter Wird die Polu-Box DC bei einer Solokatze

eingesetzt, muss zwischen -X7.2 und -X7.3

Not-Halt eine Briicke eingelegt werden.

Vor

Zurlck

Steuerschalter
Signale zum / vom Kran

Bezug 24 V~

Not-Halt

Vor / Rechts

Zurick / Links

Endschalter Anschluss

Vorab RECHTS - Werkeinstellung:

Vorab RECHTS + mit Drahtbriicke 1-2 bestiickt

Endab RECHTS -

mit Drahtbriicke 3-4 bestiickt
Endab RECHTS +

Vorab LINKS -

Vorab LINKS + mit Drahtbriicke 5-6 bestuckt
oral

Endab LINKS -

O (N|[o|a(A[OIN|=|MOIN|_,|JlOOjO|DM|W N[~

Endab LINKS + mit Drahtbriicke 7-8 bestlickt
nda

-X10

Einstellung Eingangsspannungs-Bereich

Einstellung / Spannungsbereich

575V 500V-575V Werkeinstellung:

460 V 440V -480V mit Drahtbriicke 3-4 bestiickt

/

/
400 V /  380V-415V Achtung!
230 V / 220V - 240 V Position der Briicke anpassen!

Bezug L3

-X12

Sonderfunktionen

Sonder 1

N[O [N~

24 VV AC max. 20 mA
Sonder 2

Die grau unterlegten Klemmen sind bei Auslieferung mit Drahtbriicken
versehen.

Die Drahtbriicke fiir den Eingangsspannungsbereich -X10 muss ent-
sprechend der vorliegenden Spannung zugeordnet werden, z.B. bei
400V muss die Briicke von -X10.5 nach -X10.3 gelegt werden.



Polu-Box DC ab

Anderungs-Zustand V 5.1

(SW-Vers. 2.0)

Bestell-Nr. 772 280 45

. PWM-fahige Vorabschalter (Betrieb mit DCS-Ztigen);

. BER-Funktion mit 2-phasiger elektrischer Bremse;

. integrierter Bremsgleichrichter;

. Netzstecker wie E11 / E22 (2 Stiick);

. Stitzklemmen fiir Heben/Senken / 24 V AC;

. Zusatzklemme fur v2-Signal (konventionelle Ansteuerung);
. Fir 500 V +/- 10 % Netze geeignet.

~N O OB ON -

1 &
2

DPIN1
1) Aufkleber mit:
Serien-Nr. ,SN.." Jumperfeld -X15
Anderungs-Zustand ,AZ..."
Produktionsdatum
Kalenderwoche/Jahr ,**/***
= 3
Klemme | Funktion PIN Kommentar
1 Ansteuerung uber Tri-State-Steuersignale
Werkseinstellung: PIN 1-2
-X15 Jumper 2
3 Konventionelle Ansteuerung

(Rechts/Vor, Links/Zuriick, v2) PIN 2-3

e 42753944'ing
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Bestell-Nr. 772 280 45

Klemme

Funktion

=
bl

Signal Kommentar

-X1

Netzeingang

L1

L2

3 230V bis 575 V +/- 10% 50/60 Hz

PE

Netzausgang

L1

L2

3 230V bis 575 V +/- 10% 50/60 Hz

PE

Anschluss Motor

PE

u1/u2

V1

max. 4,5 A Nennstrom
W1

V2

W2

Thermokontakt

Fahler + Werkeinstellung:

N[O [WIN|[=]AR[OIN|[=]ARW[N]|—~

Fahler - mit Drahtbriicke 1-2 bestiickt

Erdanschluss

o
m

Flachsteckzunge

Eingang Steuerschalter
Signale tiber RJ45

Sonder 1

Vor

Zuruck

Not-Halt

Vers. 24 V~

RJ 45, 10-poli
Vers. Hub polg

Bezug

Rechts

O|lo|N[([oja|h|w|(N|—

Links

-
o

Sonder 2

Eingang Steuerschalter
Signale liber Einzelader

Bezug 24 V~

24V~ Wird die Polu-Box DC in einem Kran als

Vers. Schalter Katzfahrsteuerung eingesetzt, muss die

Not-Halt Briicke zwischen -X7.2 und -X7.3 entfernt

werden.
Vor

Zuriuck

Steuerschalter
Signale zum Kran

Bezug 24 V~

Not-Halt

Vor / Rechts

Zuruck / Links

Endschalter Anschluss

Vorab RECHTS - Werkeinstellung:

Vorab RECHTS + mit Drahtbriicke 1-2 bestickt

Endab RECHTS -

Endab RECHTS + mit Drahtbriicke 3-4 bestickt
nda

Vorab LINKS -

Vorab LINKS + mit Drahtbriicke 5-6 bestlckt
oral

Endab LINKS -

O (N|[o|Oa(A[W N[N, [N|~

Endab LINKS + mit Drahtbriicke 7-8 bestlckt
nda

-X10

Einstellung Eingangsspannungs-Bereich

Einstellung / Spannungsbereich

S U281 Y Werkeinstellung:

400V 380V -415V Achtung!

/

460 V / 440V - 480 V mit Drahtbriicke 1-5 bestiickt
/
/

" . ,
230 V 220V - 240 V Position der Briicke anpassen!

Bezug L3

-X12

Sonderfunktionen

Sonder 1

24 VV AC max. 20 mA
Sonder 2

-X13

Bremse

AC-Ansteuerung U = Netzspannung; | =0,5A

DC-Ansteuerung U = Netzspannung x 0,45; | = 0,5 A

AC / DC Bezug

-X14

Stitzklemmen Hub und konventionelle
Ansteuersignale

Stutzklemme 1-2
Stiitzklemmen fiir Heben / Senken-Signale

oder 24 V AC externe Versorgung

Stltzklemme 3-4

QB [W[IN[2lJW[N|[=N|(~Ja|BR|[wN|=

v2 (schnell) konventionelle Ansteuerung

Die grau unterlegten Klemmen sind bei Auslieferung mit Drahtbriicken
versehen.

Die Drahtbriicke fiir den Eingangsspannungsbereich -X10 muss ent-
sprechend der vorliegenden Spannung zugeordnet werden, z.B. bei
400V muss die Briicke von -X10.5 nach -X10.3 gelegt werden.



Parametrierung

Polu-Box DC
Bestell-Nr. 772 280 45 (772 180 45 alt)

An dieser Stelle ist die Parametrierung einer Katzfahrsteuerung dargestellt. Bei

einer Kranfahrsteuerung sind die Tasten ,Vor" / ,Zurlick® zu verwenden.

Starten des Parametriermodus (wie DC-Kettenzug):

Bedienungsschritte

1

Not-Halt betatigen.

2

Taste ,Rechts” (v2) driicken und
gedriickt halten.

3

Not-Halt entriegeln.

Ca. 10 Sekunden warten bis auf
der Anzeige ein ,P“angezeigt
wird.

Taste ,Rechts” (v2) loslassen
bevor die Anzeige nach ca. 2
Sekunden erlischt.

Ist die Anzeige erloschen, wieder
die Taste ,Rechts” (v2) driicken
und gedruckt halten.

Warten bis die Anzeige ein ,0" fir
,OK" anzeigt.

Die Steuerung befindet sich nun
im Modus ,Parametrierung”.

Die 7-Segment-Anzeige D1 zeigt
nun nacheinander die Ziffern 0. —
1.-2.-3. 4. -5 . —-6.—
7. -8 -9 . —-A. —-b.—-C. -
d—0.—1.— 2. us.w.an.

Die Ziffern mit Punkt kennzeich-
nen die einzelnen Parameternum-
mern. Die einzelnen Parameter-
nummern werden nacheinander
jeweils 2 Sekunden angezeigt.

Es besteht auch die Méglichkeit
durch Drticken der linken Fahr-
taste zur nachsten Parameter-
nummer zu gelangen, um gezielt
einen Parameter auszuwahlen.

Um einen Parameter zu andern,
muss die entsprechende Para-
meternummer auf der Anzeige
sichtbar sein. Der gewiinschte
Parameter muss mit der rechten
Fahrtaste angewahlt werden (z.B.
Parameter 5 = Bremszeit).

Der aktuell eingestellte Wert wird
mittels eines Buchstabens ohne
nachgestellten Punkt (A, b, C, ...
F) bzw. bei Ja/Nein-Parametern
mit den Buchstaben ,y“ (Yes) und
,n“ (No) angezeigt.

Die Bedeutung dieser Ziffer wird
in der Parametertabelle ersicht-
lich.

21124944.indd/2023-01-12
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Bedienungsschritte

10 Der angewahlte Parameter kann
nun durch ein- bzw. mehrmaliges
Driicken der linken Fahrtaste
jeweils um 1 erhéht werden,
bis der gewtinschte Wert laut
Parametertabelle eingestellt ist
(z.B. 2x driicken der linken Taste
wurde die Bremszeit um 2 Stufen
erhoht).

Nach dem Erreichen des Maxi-
malwertes springt die Anzeige
wieder auf 0. Bei Ja-/Nein-Werten
wird zwischen ,y“ (Yes) und ,n“
(No) gewechselt.

42744144/jpg

11 Durch Dricken der rechten Fahr-
taste wird der ausgewahlte Wert
Ubernommen und die Anzeige
springt in die Parameterauswabhl
zuruck.

12 Mit der Betdtigung der
»Not-Halt“-Taste wird eine
Parameterveréanderung
gespeichert und gleichzeitig
vom Parametriermodus in den
Normalbetrieb geschaltet.

Anzeige Parameter Anzeige gednderter stufig Bemerkung / Software-Version
Parameter-Nr. Parameter-Wert Parameter-Wert
0.
1 i mechanisches Bremsen n nein 2-phasiges elektrisches Bremsen
’ abAnderungs-Zustand V5.1 (SW-Vers. 2.0) y ja mechanisches Brems-Einfall-Relais BER
2. -
4. -
A 02s
b 06s
5. Bremszeit c 108
d 15s
E 20s
F 30s

|:| = Werkeinstellung



Inbetriebnahme

Statusmeldungen und Fehlercodes

Anzeige Software-Version
(ab SW-Ver. 1.11)

Anzeige Statusmeldungen

Betriebsstunden
Einschaltzeit des Motors

10

Die Polu-Box DC wird mit einem Montageblech und Schrauben geliefert.
DC 1-25 an der Motorvorderseite,
DC 1-5 an der Motorruckseite,

DC 10-25 nur mit optionalem Winkelblech (718 335 45) an
der Motorriickseite.

Die elektrischen Verbindungen sind nach Schaltplan herzustellen und zu prifen.

Anbaumdoglichkeit:

Die Software-Version, die Fehlercodes und Statusmeldungen werden Uber die
7-Segmentanzeige D1 ausgegeben, dazu muss der Deckel der Polu-Box DC ab-
geschraubt werden.

Nach jedem Spannungseinschalten oder Nothalt wird die Software-Version ange-
zeigt.

Beispiel: Software-Version 1.11

0,8s
Pause 0,2 s

0,8s 0,8s

Pause 0,2 s

0,8s
Pause 0,2 s

1. Blinkend: BETRIEBSBEREIT === 2. Not-Halt gedriickt B

3. LINKS / ZURUCK in V1 4. RECHTS /VOR in V1

. :

5. LINKS / ZURUCK in V2 6. RECHTS /VOR in V2

-
42672145 jpg

Anzeige erscheint nach 3 s ohne Fahrbewegung (Beispiel 123 Betriebsstunden)

0,8s
Pause 0,2 s

0,8s 0,8s

Pause 0,2 s

0,8s
Pause 0,2 s

W HH . El—"‘ 3.7

21124944.indd/2023-01-12



21124944.indd/2023-01-12

Warn- und
Fehlermeldungen

Stérungen

Die Funktion der Polu-Box DC ist nur moglich bei fehlerfreiem Anschluss an die
Stromversorgung. Bei Funktionsversagen deshalb zuerst Leitungen, Zugentlas-
tung und Anschlisse der Stromversorgung priifen. Ursache fiir Funktionsstorun-
gen kann auch die fehlerhafte Ubertragung der Befehle vom Steuerschalter sein.
Priifen Sie deshalb Steuerschalter und Steuerleitung auf Schaden und die Steck-
verbinder am Schalter, am Kettenzug und an der Polu-Box DC auf richtigen Sitz.

Warnmeldungen
Warnmeldungen werden mit dem Blitzzeichen eingeleitet.

Fehlermeldungen

Fehlermeldungen werden mit einem Errorzeichen eingeleitet.

Die Symbole werden nacheinander angezeigt.

Warnmeldungen

Wenden Sie sich bitte an unseren Kundendienst, wenn mit den angegebenen
MaBnahmen die Ursache nicht beseitigt werden kann.

Lfd. Nr.

Stoérung

Anzeige

mogliche Ursache

Bemerkungen

1

Interner Datenspeicher defekt.

)

* EEPROM defekt.

Die Betriebsdaten kdnnen nicht mehr abgespeichert
werden, ein Betrieb der Steuerung ist jedoch weiterhin
moglich.

Die Steuerung muss ersetzt werden.

K1-Freigabe

¢ Hardware-Fehler der Steue-
rung.

Warnung durch Betatigen und Entriegeln von Not-Halt
Uberprifen.

Tritt die Warnung wiederholt auf, muss die Steuerung
ersetzt werden.

Fehlermeldungen

Lfd. Nr.

Storung

mogliche Ursache

Bemerkungen

1

* K1-Kontakte 6ffnen nicht

2 ¢ K1-Sperre E E
- -
3 ¢ Drehrichtung kann nicht -l
geschaltet werden E
. L
4 ¢ K1-Ansteuerung defekt E B
- -
5 ¢ Not-Halt-Kreis defekt E 9

e Hardware-Fehler der Steue-
rung.

Fehler durch Betatigen und Entriegeln von Not-Halt
Uberprifen.

Tritt der Fehler wiederholt auf, muss die Steuerung
ersetzt werden.

11



Die aktuellen Anschriften der Vertriebsbiiros sowie der Gesellschaften und
Vertretungen weltweit finden Sie auf der Homepage
www.demagcranes.com

Demag Cranes & Components GmbH
Postfach 67 - 58286 Wetter (Deutschland)
Telefon +49 (0)2335 92-0

Telefax +49 (0)2335 92-7676
www.demagcranes.com
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